X, vy und qgdf. z- Achse besser z-Doppelachse fir Handrad

Mittelabgriffe weil® und gelb

_ . Wantai 57BYGH627 ACT Motor 23HS8630B ~p@  nicht genutzt
Meine Schrittmotoren 3A(U) 1.8 degreel/step 3A 1.8° @
haben Achsen mit evtl. auch N\
einem @ 6,35mm ACT Motor 23HS8430 )
3A 1.8°

Igus Chainflex CF140.07.05u/5x0,75
3St. Schrittmotortreiber fir x, y und z
 Aktuelles Modell: DM542

z.Z. meine Konfiguration:

Estlcam Signale m 2H Microstep driver PWRIALM = STEP /. Current 3, 76 Steps 1600
Mega-Uno-Nano i . DQ542MA PUL+{+5V) 3 ’
JP1 O g 1/ W/ A |— FPUL-{PUL) i GND
PFL1 0 1 4 = GND E DIR+(+5V) i = il DIR
2 A /___ Dir X b 1 2 3 4 5 6 7 8
> A3 - step i B
e Current 2,84 Steps 400

L

— 4 -
[ — | _—= GND
B | e 2 i 2
\L A4 S~—- Step & ua
7 : .
8
9

e

L
_~——= GND
= A2 - Dir Z

d9mm

A5 - Step

R A+ zum Motor 1 Pin . _ ’
10n.u. T A- ber 2 q/‘ 3
v a1EL TRICAL APPLIANGE CO.,LTD - 'B:'_' Steckver- 3 ’
binder \l d

Anschluss an meinem MEGA-Master-Board 4
%% XLR 5KU

L

in meiner Selbstbaufrdse SHFLP-2016 GND 5 ;
https://www.max-mg.de/MEGA-PRO_Masterbord-_Mappe.pdf oder XLR 5ES

. . . . Direktanschluld ohne Steckververbinder
Fiir die Selbstbauer empfehle ich die Esticam USB Steuerung und das Zubehér oder andere Steckverbindung

*  SWA4: Haltestrom, hélt den Schrittmotor in Position
** Murks? Auch ohne Tlle und Kabelmantel sehr eng!

Netzkabel zum Frasmotor Uber Energiekette Igus Chainflex CF140.15.03u/3x1,50

- Alle Angaben ohne Gewahr - Leopoldi 6/2024 v1.2 SHFLP-2016 Schrittmotoransteuerung.cdr S.1/2 <y
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